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1 LINAX® Linearotor-Achser

1.1 LINAX@&X (compact)

Kompakte Rureihe Linearmotor
Achsen inMonoblockbauweise

Dabei bewegen sich die Magnete
und die Spulen bleiben stationar
Dies bedeutet keine bewegten

Kabelund damit kein Kabelschlepp
bei Einzelachsen

LINAX® Datenblatter undCAD
Dateien (STEP)bereit zum her-
unterladen von
www.jennyscience.ch

Modell Fahrweg Kraft Fn/Fp ~ Gewicht
[mm] [N] Schi./Tot.
]

Lxc 44F04 44 04/12 130/350 15 00 00
Lxc 85F10%) 85 10/30 230/650 1501 00
Lxc 135F10 135 10/30 320/880 15 02 00
Lxc 230F10 230 10/30 450/1200 | 1503 00
Lxc 80F40) 80 40/114 520/1470 | 151000

Lxc 176F40%) 176 40/114 750/2150 | 151200
Lxc 272F40 272 40/114 1050/2800| 151400

Die sehr kompakten Lxc Typen basieren auf der patentierten Monoblockbauweisd
Die Spulenbefindensind im Monoblock und @& Magnetemit dem Glasmassstabm
Schlitten.

- Neu:Kafigzwangszentrierung lmiKreuzrollekéafigstandard
Diese verhindert dasKafigs | Y R Sildiiéroht dadurch die
Zuverlassigkeit und Lebensdauer.

- Glasmassstab mit=In Auflésung standardSenauigkeit +/2 >m

- Optional 100nm Auflésung lieferbar

-*) Optional nit vertikaler Gewichtskompensation erhéltlich.

Kreuzrollenkéafig mitwangszentrier
ung serienmassig
(System Schneeberger)



1.1.1LINAX® Lx¥Anschlusskabel

Bei den LINAX® Lxc und Lxe sind die KaimelVorteil derKompaktheit
ohne Steckedirekt ins Gehause eingesetfiabei isfe ein Anschlusskabel L
fur den Encoder und id 3Phasen des Linearmotorgorgesehen. Im
Encoderkabel sind zuséatzliche Leitungen fur die Kommunikation zwischy
LINAX® Linearachse und XENAX® Servocontroller vorh@ielgrauen
Litze PVC Anschlusskabel sind schleppkettentauglich und als
Standardéinge mit 1,5m ab Lager verfligbarKunderspezifischkénnen
beliebigeLangen von 0,1m bis 5geliefert werden Diese Anschlusskabel
haben einen Mindestiegeradus von82mm fiir dauernde Bewegungind
von4immfur fest verlege Leitungen

Die optional verfligbaren schwarzen IglBEAnschluss&bel haben einen
Temperaturbereich -35° bis +10Q° Sie sind reinraumtauglich und
oelbestandig Der Mindestbiegeradius betragt 44mm flr dauernce
Bewegungind 27mmfest verlegt.

Als ZubehdsindauchVerlangerungskabel erhaltlich.

Anschiusskabel ) Typ Motor 3Pol Encoder 15 Pol
eschirmt schleppkettentauglich Hinarmotor EEID ST Ao EEms
9 PP 9 Achse Art. Nr. Art. Nr.
Lxc 44F04 50 2230 50 2330
Lxc 85F10 50 2235 50 2335
LINAX® Icx Lltze, grau Lxc 135F10 50 2240 502340
RAL 7001 1,5 Lxc 230F10 50 2245 50 2345
Temp. bewegt5° bis +80° Standard
Temp. fest verlegt25° bis + 80° Lxc 80F40 50 2250 50 2350
Lxc 176F40 50 2255 50 2355
Lxc 272F40 50 2260 50 2360
LINAX® Lxc, Lutze, grau 0,1-5,0 kundenspez. kundenspez.
LINAX® Lxc IGUS, schwarz,
Temp. bewegt35° bis +100 0,1-5,0 kundenspez. kundenspez.
reinraumtauglichund oelbestandig

*)Jeder ¥p der LinearmotorAchsehat internunterschiedlicheAbisolierlanga, deshalkist fir jedes Kabel eine eigene Artikel
Nummer erforderlich.



1.1.2LINAX® Verlangerungskdlaistauschbat_x

Verlangerungskabel sindusatzlichinteressant fur hochdynamische
MehrachsAnwendungen it Schleppketten. An ein kurzes
Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel angeschlosssohes

dann einfach austauschbar ist. Diese grauen Litze PUR

Verlangerungskabel haben einen Mindestbiegeradius ¥6mm flr
dauernde Bewegungund von 46mm fir fest verlegte Leitungen
Diese Kabel sind durch vePURMantel und TPHderisolation
bestens geeignet far Schleppketten, extrem raue
Betriebsbedingungen und aggressive Kitnd Schmiermittel

Beim Einsatz des Verlangerungskabels wird beim Anschlusskabel |
3 Pol Wago Stecker durch einen metallisch geschirmten Rundsteck
der Fa Binder ersetzt.

o : Motor 3 PolBinder Encoder 15 Pol
Verﬁ‘:gimgsﬁg?zisgeﬁgﬂ irmt rund Wago 3,5mm 2 x HD ESub
PP 9 Art. Nr. Art. Nr.
1,5 50 26 01 50 27 01
LINAX®@xc/Lxe Lutze grau 3,5 50 26 03 50 27 03
0,1-20 kundenspez. kundenspez.

LINAX®@Xxc/Lxe IGUSschwarz
-35° bis +100reinraumtauglichund 0,1-20 kundenspez. kundenspez.
oelbestandig

1.1.3Messsystem mit 100nm Auflésung

LINAX® Ausflihrung

100nm Messkopf mit
LINAX@lle Modelle redundanter 352500
Doppelabtastung

Die Auflésung des optischen Messsystems kaon standard 1pum
auf 100nm erhoht werden. Dabei reduziert sich die maximal
Verfahrgeschwindigkeit auf Inf/s. Diese 100nmAuflésungist im
Speicheder LINAX® Lineaotor-Achseregistriertund damit erkennt
der XENAX® Servocontroller diese Option automatiBeltehende
LINAX® Linearachséidnnen auf 100nmAuflésung nachgertiistet
werden.



1.1.4Vertikale GewichtskanpensationLx

Zu LINAX® M%’g%a:)k;fﬁ Art. NI

Lxc 85F10 3 kg 3501 00
Lxc 80F40 6 kg 3502 10
Lxc 176F40 6 kg 3502 12

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen
kraftlos. Wird die Achse vertikal eingeltaso fallt der Schlitten nach

unten. Die Gewichtskompensation arbeitet mit Druckluft hat aber keinen

[ dzF G OSND NI dzOK®d aAid SAYSY KIFyRS&f ANoT
QS4, Art. Nr. 153 498 wird nun die Kompensationskraffo eingestellt,

dass das Sdttengewicht und das Lastgewicht kompensiert werden. Bei
Stromunterbruchbleibt dannder Schlitten irPositionoderfahrt langsam

nach oberje nach Einstellung des Druckreglers

Ein grosser Vorteil der Gewichtskompensation ist die Entlastung des ventikal
Linearmotors. Dieser arbeitet gewichtslos und erwérmt sich daher viel wenige
Diese Energi&insparung kann fir eine hthere Dynamik genutzt werden.

1.1.5Schmutzabstreifer bei Magnetschiene i_&40

Zu LINAX® Ausfiihrung

L8040 Abstreifer inkl. 2 formgefraste 350600
DEL7OMO 1| o atten zu LINAX®ABa0 | o2 9605
Lxc 272F40 P 3506 10

Bei diesen starkeren Lxc F40 Typen ist die Linearmotoroffni
konstruktionsbedingt grésser als bei den kleineren Lxc FO4/F10 Ty
Deshalb ist dies®ption Schmutzabstreifer nur fur die Lxc F40 vorgesehen

Neben Schmutz kdnnen auch kleinste Teilée z.B.kleine Schrauben
(Uhrenindustrig an den Magneten hangenbleiben und in ddruftspalt
desLinearmotos gelangen. Dies kann zu BeschadigungenRalen oder
Spulen fuhren.Mit dem Schmutzabstreifer werden Partikel >2/10mry
daran gehindert in den Linearmotor zu gelangen.




1.1.6LINAX@efestigungsschraubehx

Befestigung Schrauben

10 x Inbus M3 x 27

niedriger Kopfrostfrei 351001

10 x Inbus M3 x 35

niedriger Kopfrostfrei 352001

Die sehr kompakten Abmessungen lassen nur wenig Raum fir die
Verschraubung zu. Deshalb sind bei den Lxc Achsen Schrauben mi

niedrigem Kopf eingesetzt. Werden normale Isbchrauben
verwendet, dann stehen diese vor urki der Kreuztischanordnung
streifen diese Schraubenkdpfe.

AEUZSE Schrauben und Stifte Art. Nr.
Verschraubung
4 X Inbus M3 x 27,
niedrigerKopf2 x
Zentrierstift@2,5 x 6
rostfrei

351000

4 x Inbus M3 x 35,
niedrigerkopf2 x
Zentrierstift@2,5 x 6
rostfrei

352000

1.1.7Kreuztischverschraubungx

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich

untereinander baukastenmassigerschrauben. FuKreuztische sind
dabeidiverse Rastabstandemdglich

Fur die  Schrauben wund  Zentrierstiftauswahl ist die
cobeNBldneamotor-Achse massgebendst z.B. obeneine Lxc F10

Achse und unten eine Lxx F40 Achse vorgesehendann ist die

Kreuztischverswaubungder Lxc F10Achse zu verwenden




1.2 LINAX® L x(universal)

DieseneuenUniversal Linearmotet OK&Sy aAy R SOK(GS o3 Antlagaglichkgitgrs A Sehlitted, arddero (
Grundplatte und an der Stirnseiteit dem Stirnflasch Lxulnteressant sind auch die Burchgangé&cherdurch den Schlitten
hindurch. So kénnen z.B. zwei Lxu Schlitten direkt, Rigelterauf Riiclseite miteinander verschraubt werden, ideal furzZX
Handling. Bei vertikaler Anordnung ist eine integrierb&ewichtskompensation verfligbar. Der Dructdmfschluss befindet

sicham Steckerghause Diese LINAX® Lxu LinearmeAahsen lassen sich nur mit dem neuen, leistungsstarkeren XENAX® Xvi
75V8 Servocontroller ansteuern.

116
’ Fahrweg % 84
® ®
& rl o
® ® < ( ) °
- - a
LINAX®@x (undLs) ©
Einbaulange Fahrweg 430mm 59

Das Steckergehause ist im 90° Raster in 4
Richtungen drehbar.



Modell Fehrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr.Mess.  Art. Nr. Mess.
[mm] [N] Schitten/Total magretisch optisch
[a]. +/- 8>m +/-2>m
Lxu 40F60*) 40 60/180 950/1700 153200 15 33 00%)
Lxu 80F60*) 80 60/180 950/1900 153202 15 33 02%)
Lxu 160F60%*) 160 60/180 950/2200 15 32 06 15 33 06%)
Lxu 240F60 240 60/180 950/2600 153210 15 33 10%)
Lxu 320F60 320 60/180 950/2900 153214 15 33 14%)

i A

aSaaaeaidasSy YI3ySiAaoOK d\Gerauigket ¥y > MzFf | &dzy 3 adlt yRI N

**) Messsystem optisch mit > Y | dzF Gehatidkgit3-/2> Y optional ist
eine Auflésung voi00nm lieferbamit einer Genauigkéivon +~500nm(siehe LINARLXc)
*) Diese Modelle sind invertikaler Gewichtskompensation erhaltlich.

Alle Messsysteméaben eine separateReferenzspur Uber die gesamte Lange mit abstandscodierten Referenzmbikem.
einer kurzen Fahrt Uber 2 Referanarken errechnet siclkder XENAX® Servocontroltee Absolutposition automatisch. Es ist
1 SAY SEG SN SNO&2bNdaf tfy13days|Sly RA 3 ©

1.2.1LINAX® L.xAnschlusskabel

Bei den LINAX®W.fund Ls) sind die Kabesteckbar mit D-Sub Steckern ans
Steckergehausangeschlossen. Dabei ist je ein Anschlusskabel furlviess
Encoder und deriinearmotorvorgesehen. Im Encoderkabel sind zusatzlich
Leitungen fir die Kommunikation zwischen LINAX® Lim#ar-Achse und
XENAX® Servocontroller vorhandBiese Kabel sindudch voltPURMantel
und TPEAderisolation bestengeeignet fur Schleppketterei extrem rauen
Betriebsbedingungen und Verwendung von aggressiven Kuht und
Schmiermittel Sie benétigen einen Mindestbiegeradius vorB8mm flr
dauernde Bewegungund von 50mm flr fest verlege Kabel Die optional
verfugbaren schwarzen IgusPEKabel haben einen Mindestbiegeradius von
44mm fur dauernde Bewegung und 27nfiim fest verlegte Leitungen.

Anschlusskabel PUR

geschirmt schleppkettentauglich

LINAX® Is</Lxu, PURgrau

LINAX® Lx alle, IGUS, schwarz
- 35° bis +100
reinraumtauglichund oelbestandig

15

3,0

5,0
0,1-20,0

0,1-20,0

Motor 9 PolD- Encoder 15 Pol
Subauf HD Stecker
3 PolWago auf 15 Pol HD
3,5mm Buchse
Art. Nr. Art. Nr.
502010 502110
50 2015 502115
502020 502120
kundenspez. kundenspez.
kundenspez. kundenspez.




1.2.2Vertikale Gewichtskompensation L.x

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen kraftlos. Wird
die Achse vertikal eingebaut so kann der Schlittenhnaoten fallen.Falls ein
XENAX® Xvi 75V8 Servocontroller angeschlossen ist und diertegiEpeisung
bleibt (z.B. DTAUS sind die Spuleikurzgeschlossen. Der earmotor wirkt als
Generator unddie Fahrt wird gebremsGleichwohl ght der Schlittenstetig nach
unten. Um dies zu verhindern ist di@ewichtskompensatioworgesehen. Diese
arbeitet mit Druckluft hat aber keinen Luftverbrauciabei ist der Luftanschluss
platzsparend, am Steckergehduseangeordnet Mit einem handelstblichen
Druckregler z.B.Festo a [M#&-QS4, Art. Nr. 153 495 kann nun die
Kompensationskraft so eingestellt werden, dass bei Stromunterbruch der
Schlitten inPositionbleibt oder langsam nach oben an den Anschlag fahrt.

Ein grosser Vorteil der Gewichtskompensation ist die Bnuihgs desvertikalen
Linearmotors. Diesearbeitet gewichtslosund erwérmt sich daher viel weniger.
Diese Energi&insparung kann fir eifghere Dynamilgenutzt werden

Maximalkraft bei 6
bar

Gewichts
kompensation

Lxu 40F60 /
Lxu 80F60 35301
Lxu 160F60 35@®05

148
116
84

10




1.2.3FederspeicherlemselLx

Die Federspeicherbremse wirkt auf die Fihrungsschiene. Im stromlosen
(drucklosen) Zustand ist die Bremse geklemmt. Durch aktivieren 8i2e¢/ege
Pneumatikventil{z.B. FESTOPE1M1BH3GLl-QS4, Art. Nr. 196846) wird die
Bremse mit Druckluft gelost.

&
Beim XENAX® Xvi 75V8 Servocontroller ist eine OUTPUT FUNCTION fir dfg
automatische Bremsventil Ansteuerue@stellbar £

EINSCHRANKUNGurch dieMontage der Federspeherbremse reduziert sich e
der Fahrweg der Achse um 35mm. z.B. Die LINAX® Lxu 320F60 hat dann eine -
Fahrwegvon 285mm anstelle von 320mm. Q

Federspeicher

Maximalkraft

bremse

Lxu 80F6Mis

Lxu 320F60 6kg 350330

11



1.2.4Kreuztisch VeschraubungLx

Kreuztisch Schrauben und Stifte

Verschraubung

4 X Inbus M x40, 4 x
Lxu xxxF60 Zentrierstift@d4 x 8 351110
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich untereinande
baukastenmassigerschraiben. Fir Kreuztischaufbauten sind bei der LINAX® Lxu
4 Durchgangslocheund Zentrierbohrungen vorgeseheDamit kdnnen z.B. 2 Lxu

I OKaSy I ta YNnStednRkitleitK @SWNEOQNE dzo & 6 SNRSyYy

1.2.5Zwischenplattelx

Zwischenplatte LINAX&®mM verbinén vomLxuSchlittender einen Achsenit der
LxuGrundplatteder andern Achsakl. Schrauben und Zentrierstifte

Zwischenplatte Funktion

Kreuztischverschraubung
Lxu Schlitten auf Lxu 351200
Grundplatte

Lxu 40F60 bis
Lxu 320F60

1.2.6StirnflanschlLx

An den LINAX® Lxu kann stirnseitig eine weitere-loder Lxd.inearmotorAchse
montiert werden. Dazu wird die Stirnplatte entfernt und der Stirnflansch Lxu mit
4 Schrauben und 2 Zentrierstiften befestigt. Dieser Stirnflansch kan®0°
Rager drehbarangeschraubt undentriert werden

Stirnflansch Stirnflansch
Lxu 40F60 bis .
Lxu 320E60 fur Ausleger 351205

1.2.7Auslegerarmierung-x

Bei langen Auslegerachsen.B. Flachenausleger miiku 320F60yird mit der
Auslegerarmiaungeine hohere Steifigkeit gegen Durchbiegen erreicht.

Auslegerarmier. Armierung

Lxu 320F60 fur LxuAuslegeachse 351310

12



1.2.8BeispieleX-ZHandlingkonfigurationenLx

LINAX® Direktverschraubt
Lxu auf

X-Z LINIENPORTAL
(ausgelegt auf hochsteybamik)

Die Grundplatte der -Achse
wird hochkantfix befestigt Der
Schlitten der XAchse ist direkt
mit dem Schlitten der -Achse
verschraubt. Der Einbauraum
fur die XAchse ist minimal. Die
Z-Achse benotigt mehr Einbau
raum das sich die Grundplatte
bewegt. Dafur koénnen die
Verkabelungen beider Achsen
in einem gemeinsamen Kabel
schlepp gefiuhrt werden. Die-Z
Achse ist mit @wichts
kompensation ausgerustet.

Lxu Grundplatte
>~ auf Lxu Schlitte
5  mit Zwischen
platte Lxt

X-Z LINIENPORTAL

(ausgelegt auf minimalen Einbauraum)

Die Grundplatte der -Achse
wird vertikal fix befestigt Die
Grundplatte der Achse st
horizontal Uber die Zwischen
platte mit dem Schlitten der -Z

Achse verschraubt. Damit ist der
Einbauraum fir beide Achsen

minimal. Die ZAchse muss aber
die XAchse vertikal mit
bewegen. DieZAchse ist mit
einer  Gewichtskompensation
I dza 3SNNadSi

men mit der XAchse oben zu
halten.

4S5t OK
aGSKGa dzy RBam { OKf

Y-Z LINIENAUSLEGER

Der Schlitten der “Achsewird

seitlich fix befestigt Dabei

kann dieser Schlittender Y-

Achse im 90 Grad Rastet.h.

in 4 Stellungenmit der Z

Achse verschraubt werden.
Der Schlitten der-Achse kann
dann seitlich (wie Bild) oder
von oben oder von unten oder
auf der andern Seiteseitlich

befestigt werden. Der
Schlitten der ZAchse st
vertikal mit dem Stirnflansch
verschrait und damit mit der
Grundplatte  der  ZAchse

verschraubt

13




1.3 LINAX® L xshuttle)

Fahrweg

y
\ 4

Einbaulang

Minimale Einbalange, Lxgund Lxy
Einbaulédnge = Fahrweg + 130mm

Diese LINAX® 4 kinearmotorAchsen lassen sich nur mit dem neuen
leistungsstarkeren XENAX® Xvi 75V8 Servocontroller ansteuern.

22

Modell Fahrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr. Art. Nr.
[mm] [N] Schitten/Total Mess. magnetisch Mess. optisch

[a]. +/-8>m +/-2>m
Lxs 160F60 160 60/180 1000/2600 15 30 06 15 31 08)
Lxs 200F60 200 60/180 1000/2800 1530 08 15 31 08)
Lxs 320F60 320 60/180 1000/3400 1530 14 1531 14)
Lxs 400F60 400 60/180 1000/3900 153018 1531 18)
Lxs 520F60 520 60/180 1000/4500 153024 15 31 24)
Lxs 600F60 600 60/180 1000/5000 1530 28 15 31 28)
Lxs 800F60 800 60/180 1000/6100 1530 38 15 31 38)
Lxs 1000F60 1000 60/180 1000/7200 153048 15 31 48)
Lxs 1200F60 1200 60/180 1000/8400 15 3058 15 31 58)

Wie es der Name schon sagt sind dieseienLxs Shuttle Modelle fiir lange Fahrwege bis 1200mm als Basisachstegtisg
{LISTAStEt Aad RAS oyNKRASIYSarmdtbAdga®hieha réduziér sich digsHNgagf nur 38mm. Die breit
auseinander liegenden Fihrungen kdnnen hohe Kraftmomdatequerliegenderuslegerachsen aufihenen.

aSaaaeaisSY YI3IySiiaOK dGernauiguet ¥y > YzFt | ddzy3 &iG+ yRINJ

*) Messsystem optisch mim > Y | dzF Gehakidkgita-/2> Y optional ist
eine Auflésung vod00nm lieferbamit einer Genauigkeit von +600nm(siehe LINABLXxc)

Alle Messsysteméaben eine separateReferenzspur Uber die gesamte Lange mit abstandscodiertégrédemarken.Nach

einer kurzen Fahrt Uber 2 Referenzmarkernrechnet sichder XENAX® Servocontroltke Absolutposition automatisch. Es ist
keinexternera b dzf t-{LBlzyd ZINL y 206 Sy RAITD
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1.3.1LINAX®&X Anschlusskabel

Motor 3Pol Encoder 15 Pol
eschfr‘rzstcsh(‘!lrjllses kal?&etirigt? lich At/ & el sl 2L
9 PP g Art. Nr. Art. Nr.
15 50 20 10 502110
3,0 5020 15 502115
LINAX® Lxs /Lxu, PUR, grau 5.0 50 20 20 50 21 20
0,1-20,0 kundenspez. kundenspez.
LINAX® Lx alle, IGUS, schwarz
- 35° bis +100yeinraumtauglich und 0,1-20,0 kundenspez. kundenspez.
oelbestéandig

Die Anschlusskabel der LINAX® Lxs sind identisch zu den AnschlndshébX® xunddas Steckergehduse isbenfallsim

90° Raster drehbar Diese Anschlusskbel sind duoch vol-PURMantel und TPHderisolation bestens geeignet fir
Schleppketten,bei extrem raue Betriebsbedingungen und/erwendung vonaggressiven Kiht und SchmiermittelSe
bendtigen einen Mindestbiegeradius voA8mm fur dauernde Bewegungund von 50mm fur fest verlege Leitungen Die
optional verfugbaren schwarzen Igi$EKabel haben einen Mindestbiegeradius von 44mm fir dauernde Bewegung und

27mmfir fest verlegt Leitungen.

1.3.2LINAX@efestigungsschraubebx

Befestigungschr. Schrauben

10 X Inbus M x 25

. 351105
rostfrei

Lxs F60

1.3.3Kreuztischverschraubung i .x

Kreuztisch

Schrauben und Stifte Art. Nr.
Verschraubung

6 X Inbus M4 x 25, 4
Zentrierstiftd4 x 8
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LAX® Linearachsen lassen sich
untereinander baukastenmassigerschrauben. Fur Kreuztische sind
dabeidiverse Rastabstandemdglich

Fir die  Schrauben wund  Zentrierstiftauswahl ist die
cobeNBLineamotor-Achse massgebena.B. oben LxF40 und unten
Lxs F60, dann passt die Kreuztischverschraubwiey oberenlLxc F0.

Lxs xxxF60 351120

2 LINAX® Lxs 160F60, hohe Prazision
XY Kreuztisch

15



1.3.4LINAX® L X¥Zusatzschlitten

Bei den LINAX® 4 kineamotor-Achsen kénnen zwei oder
mehrere Schlitten montiert werden. Dabei kann der
Kabelabgang linksoder rechtsseitig erfolgen. Pro Sclditt
ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.

Zusatzshlitten zu LINAX® Lxs Ausfuhrung

Zusatzschlitterzu LINAX® Lxs "Shuttle” F60 mit
selbstschmierenden Kugelumlaufschlitten, integriertem 353010
Linearmotor mit Abstreifer undhagnetischem Messsystem

Zusatzschlitterzu LINAX® Lxs "Shuttle" F60 mit
selbstschmierenden Kugelumlaufschlitten, integriertem 35 3012
Linearmotor mit Abstreifer undptischemMesssystem

Beispiel Portalroboter mit Zusatzschién
auf der XAchse

X-Achse 1 x Lxs 400F60 mit Zusatzschlitten
Y-Achse 1 x Lxs 160F60

Z-Achsen 2 x Lxu 40F6ds a vis

Ansteuerung 5 x XENAX® Xvi 75V8 mit Ethe@CAT

2 x Schlitten

16




1.3.5LINAX® LyGantry Aufbauten

A
X-Achse 1 x Lxs 600F60 X-Achse 1 x Lxs 400F60
Y-Achsen 2 x Lxs F400F60 Y-Achse: 2 x Lxs F400F60
Z-Achsen 4 x Lxc 85F10 mit Gewichtskompensation Z-Achsen 2 x Lxu 320F60 mit Federspeicherbrem
Ansteuerung 7 x XENAX® Xvi 75V8 mit BIFeT® Ansteuerung 5 x XENAX® Xvi 75V8 mit EtherCA

1.3.6Gantry Winkel Lx hochkant

In der Gantry Anordnung sind alle Achsen hochkant angeordnet. Dies
spart Platz und erhdht zugleich die Steifigkeit in der vertik&ehtung

Die Achsen biegen sich nicht durch. Grundsétzlich wird aueh d
GrundgsestellKonstruktioneinfacher da keine seitlichen Achsaufnahme
Flachen notwendig sind.

Dafur sollte die Parallelitat der beiden synchronéAchsen sehr genau
sein (+f 5u) Gber die gesamte Lang&ann dies nicht gewahrleistet Gantry Winkel Lxs Gantry Feder
werden so kdnnen einseitig bei dexAchse Federwinkel eingesetzt winkel Lxs
werden, welche eine grossere Toleranz%6/1) aufnehmen kénnen.

Gantry Befestigungsteil Art. Nr.

1x Wink%r
Lxs xxxF60 Gantry Winkel obe 12 10

Gantry Winkel unten

1 x Winkelsockel
GantryFedervinkel
Lxs xxxF60 oben 351215
GantryFedervinkel

unten

17



1.3.7Lx hochkant mit 2 x ZAchse

Gantry 2 X ZLxu Befestigung

Lxs xxxF60 T-Plattensockel

Lxs xxxF60 T-Mittelplatte pendent

18



1.4 LINAX® L x(exclusive)

Modell Fahrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr.
[mm] [N] Schitten/Total
[g]-
Lxe 250F40 250 40/114 980Y3080 1520 00
Lxe 400F40 400 40/114 980Y3850 1522 00
Lxe 550F40 550 40/114 980/4620 1524 00
Lxe 800F40 800 40/114 980/5900 1526 00
Lxe 100F40 1000 40/114 980/6930 1528 00

Die Lxe Modelle haben eine spezieehutzabdeckung welche durch den Linearmotor hindurchgefiihrt wird. Dadurch ergibt
sich eine schlichte, formschone Aussengeomeiiesatzschlitterauf der gleichen Magnetschiene ediglichen hochintgrierte
Maschinenkonzepte. Die Lxe Typen sind verfliigb&ahrwedangen von 250mm bis 1000mm.

Messsystem optisch als Standard mit- Y ! dzT Gehahidkgit3-/2> Y optional ist eine Auflosung vaOOnm lieferbamit
einer Genauigkeit von +600nm(sehe LINX®LXc)

Der Glasmassstab hat eine Referenzspur Uber die gesamte Lange mit abstandscodierten Referenzmarken. Damit kann d

XENAX® Servocontroller beim erstmaligen Start nach maximal 10mm Fahrt die Absolutposition errEshisiikein
abdz (-{LBzyg HIND YSKNI y2igSyRAITD
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1.4.1LINAX® LxAnschlusskabel

Anschlusskabejeschirmt Lange Motor 3 PolWago 3,5nm Art. | Encoder 15 PdHD DSub Art.
schleppkettentauglich [m] Nr. Nr.
15 50 22 10 50 23 10
" 3,0 50 22 15 50 23 15
LINAX® Lxe, Lutze, grau 5.0 50 22 20 50 23 20
0,1-5,0 kundenspez. kundenspez.
LINAX® ledGUS, schwarz,
: el +1QG 0,1-5,0 kundenspez. kundenspez.
reinraumtauglich und
oelbestéandig

1.4.2LINAX® Verlangerungskabel austauschber Lx

Verlangerungskabel sindusétzlichinteressant fir hochdynamische prmge——
MehrachsAnwendungen mit Schleppketten. An ein kurze
Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel angesanpsselches
dann einfach austauschbar ist. Diese grauen LUtR&R
Verlangerungskabel haben einen Mindestbiegeradius ¥6mm fur
dauernde Bewegungund von 46mm fur fest verlege Leitungen
Diese Kabel sind durch veRURMantel und TPHderisolation
besters geeignet far Schleppketten, extrem raue
Betriebsbedingungen und aggressive Kilnd Schmiermittel.Die
optional verfigbaren schwarzen Igu$PE Kabel haben einen |
Mindestbiegeradius von 44mm flr dauernde Bewegung und 27m
fur fest verlegte Leitungen.

BeimEinsatz des Verlangerungskabels wird beim Anschlusskabel ¢
3 Pol Wago Stecker durch einen metallisch geschirmten Rundstecker
der Fa Binder ersetzt.

. : Motor 3 Pol Binder Encoder 15 Pol
Verlangerungskabel PUR geschir
und schleppkettentauglich AUl CUCELE]S i 25 nlD e
Art. Nr. Art. Nr.
15 50 26 01 50 27 01
LINAX® Lxc/Lxe, Lutze, grau 3,5 50 26 03 50 27 03
0,1-20 kundenspez. kundenspez.

LINAX® Lxc/Lxe, IGUS, schwar:
-35° bis +100reinraumtauglichund 0,1-20 kundenspez. kundenspez.
oelbesténdig
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1.4.3LINAX@efestigungsschraubehx

Befestigungschr. Schrauben

Lxe F40 10 xInbus M4 x 12 351101
rostfrei

Kreuztisch

Verschraubung Schrauben und Stifte

4 x Inbus M4 x 12
2 x Zentrierstift @ 4 x,8ostfrei

L>e F40 3511 00

Bei der Kreuztischverschraubung von 2 x Lxe F40 ist die 6mm Schlittenplatte de
unteren LINAX® vorher zu entfernen. Damit reduziert diehGesamtbauhthe um
6mm auf 86mm.

1.4 5LINAX®@Xxe Zusatzschlitten

Zusatzschlitten Ausflihrung

Mit Linearmotor auf 4 Minirail
Kugelumlaufschlittepoptischer Senso| 35 30 00
mit Doppelabtastung 1pm Auflésung

Lxexxx F40

Bei den LINAX® Lxe Linearachsen konnen zwei oder mehrere eBchfitntiert
werden. Dabei kann der Kabelabgang lindder rechtsseitig erfolgen. Pro Schlitten
ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.
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1.5 LINAX®&Vartung
1.5.1Reinigung LINAX® Glasmassstab |

1.5.1Reinigung LINAX® Glasmassstab

Zum Abschluss des mechanischen Einb
sollte der Glasmagab gereinigt werden.
Anschliessend deGlasmassstab nicht meh
berthren.

. SA CSKft SN Lesekopti Signal zu
schwach, ist der Glasmassstab verunreini®
und es kann zu Lesefehlern kommddazu |
ein  Wattestabchen oder  fuselfreies
Reinigungstuch und en dunnflussiges,
entfettendes Reinigungsnittel verwenden.

z.B. Reinigungsbenzin aus Drogerie od.
Apotheke

1.5.2SchmierungKreuzrollenfiihrungerLINAX® L x

Die Linax® Lxc Fuhrungen bestehen a
Kreuzrollekafigen und geschliffenen
Laufstdben. Die Kreuzrofikdfige sind tber g
Ritzel und Zahnstangen zwangszentrie
Diese Fuhrung mit Kreuzrolle ist hoch
belastbar und wartungsarm. Praventi
empfehlen wir alle 12Monate die Laufstabe
zu schmieren. Dazu am einfachsten mit
einem oelgetrankten Wattestdabchen die Ifstibe an allen zugénglichen Stellen benetzen z.B. mit
Hochleistungsschmierstoff OKS 6(@der Kugellage©el) Darauf achten, dass dabei der Glasmassstab trocken
bleibt, sonstdiesen anschliesseneéinigen.
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1.5.3SchmierungKugelumlaufihrungerLINAX@Xx /Lx /Lx

Standardmassig werdenneu nur noch
Fuhrungswagelchen mit integriertem
Schmierstoffreservoirblau) geliefert. Damit
wird eine Watungsfreiheit von 20'000 km
oder 5 Jahren gewahrleisteAchtung: Wird
die Fuhrungsschiene gereinigt so muss d
diese wieder neu mit Oel benetzt werden.
Sonst wirddasOel vomSchmierstoffeservoir
verbraucht unddie Fihrung kann trocken
Laufen. Das Oel am einfachsten mit oelgetrdnktem Wattestédbchen auftrajemhzeltlg auch die Wagelchen mit
dem Nadeloeler nachschmien. Es muss nur auf der einen Seite (vorne oder hinten) geélt werden. Das blaue und
dasschwarze Wagelchen haben eine Nadelbohrstignseitigin der Mitte. Das rote Wagelchen hatirnseitig 2
NadelbohrungenDen Nadeloeler in die Nadelbohrung steckem anf den Oeler driicken bis Oel sichtbar waral

der Fuhrungsschiene

Je nach Baujahr und Verfugbarkegind bei
den LINAX® Linearmotéchsen 3 unter-
schiedliche Wagelchen eingesetarden.

blau = Wartungsarm nachH n Qn n n {
spatestens all& Jdore nachschmieren

schwarzl bl OK oQnnanlyY 2
12 Monate nachschmieren

rotl' bk OK oQnnnlY 2RSNJ aLINGSaidSya +FttS wmH
Monate nachschmieren

Generell:Wird die Fuhrungsschiene gereinigb muss die Fuhrungsschiene wieder neu mit Oel benetaiemeEs
empfiehlt sich gleichzeitig die Wagelchen nachzuschmjerechdie blauenWagelchermit Schmierstoffreservoir.

Nadeloeler Ausfiihrung

Nachschmierpatroneocelgefiillite Kunstoffpatrone mit
LINAX® Lxe/Lxs/Lxu| Nadelzur Schmierung der #gelchen bei debINAX®, 550000
Kugelumlauffihrungen
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2  XENAX® Servocontrol

XENAX® XWy6 XENAX® X\b0V5 OEM

XENAX® Xvi 75V8

EthercAT~ powerLINk  CANopen

Inbetriebnahme
Die XENAX® Ethernet Servocontroller simdnbetriebnahme, Test und |5 NAX - Mozilla Firefox
Parametrierungiber Webbrowserbedienbar Mit einem Ethemet Switch
ist ein sofortige Multiachsbetrieb mdglich Standardmassigsind 12 _

Eingangaind 8 Ausgange fur SPS Funktionalitdthanden. Es konnen bis [ % = 1 s mme
64 Programme, 50 Positioniersatemed 5 individuelle Fahrprofilentern
gespeichert werden

Gehe Leseeichen Extras Hife

Enspeisung =
Typischeweise 24V DC.Bei dengrésseren Achserxs/Lxu F60 oder '
Lxc/Lxe F40Achsen ist applikationsabhangig eine 484der 72V DC e
Einspeisung zu empfehleBamit kénnenGeschwindigkeiten >1.5misis
4m/s erreicht werden

Strombedarf fiir eine Achse3A /flr 2 Achsen A / fir 3 Achsen-10A
/ fir 5 Achsen 125Aje nach Last und Dynamik

Wichtig: Die OV Leitung des Netzteils muss mit d&roundSternpunkt desMaschinentassis verbunden sein.
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2.1 XENAX® Modellauswabhl

: Xvi 75\8
XVI7OVE % e xvsove  XVS0VE  XVOSOVS o6y s
Modell Ethernet Slave* Ethernet UNAX® R EIE OEM
Shve** OEM
ATt NI 101601 101701 101101 101300 101402 101502
24V Input SPS
Fir LinearmotorAchsen X X X X X X
LINAX® Lxc /Lxe X X X X X X
LINAX® Lstlxu X X - - - -
Fur AC, EC, DC Motorer X X X X X X
Mit Web Browser X i X ) X .
programmierbar
Ethernet TCP/IP X - X - X -
CANop@&®integ. - - X) - - -
RS232 X X X X X X
RS485 - - X X - -
Puls / Richtung X X X X X X
Input 12 12 12 12 12 12
Output* 8/24V act.| 8/24V act. 8 8 8 8
Startup Key (X) (X) X) X) - -
Spannung 1575V 1575V 1550V 1550V 1550V 1550V
Strom 8/18A 8/18A 6/12A 6/12A 5/12A 5/12A
Binar codierbare X X X X X %
Programmvorw.
Busmodul
Ether@AT®
Powerlink® (X) (X) ) ) ) )
CANope®
Master/Slave Betrieb X X - - - -
Profilgenerator
SKurve X X i i ) )
Savety Motion Unit SMU X) X) - - - -
a/ 233Ay3Ia Y X X - - - -
Dimension [mm] 182x110x30| 182x110x30| 142x85x25 | 142x8525 110x70x18 | 110x70x18
Gewicht [g] 515 505 300 290 75 65

(X)= Option(X in Klammer)

*  Die Ausgange der XEN&\Xvi 75V8 Servocontroller sind Giber Software beliebig konfigurierbar als Sink (OV) oder Source
(24V) Treiber. Auch die Konfiguration Sink @udirce Treiber zusammen ist moglich.

** Der Slave Controller ist vorbereitet fiir die Anbindung an den B#¥Ksinterpolator. Die Ansteuerung erfoigtiiber eine
differentielle Puls/Richtungschnittstelle. Initialisierung und Referenzfahrten werden dabi#er 1/0 Funktionen
ausgefuhrt. Da der UN®dbereits eine Ethernet Schnittstelle mit Webserver enthalt, ist diese auf dem XESlaxe
Controller nicht mehr notwendig.

*** Optional Kabelwebserveaum Anschluss an die RS232 Schnittstéliénbetriebnéame und Programmierung mit Web
Browser erhéltlich.

Die XENAX® Anleituag kdnnen Sie herunterladen vomwww.jennyscience.ch
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2.1.1XENA®PLC und Optio Kabel

PLC und Optio Kabel 2ENA®Xvi 75V8

rund, geschirmt, freies Ende und
RJ45 Kabelbeschirmt

1,5 50 2430

PLC 26 Pol, 12 Input / 8 Output 3 50 2431
X kundenspez.

Optio 8 Pol, Analog, 0,5 503100
Puls/Richtung, 2. Encoderkanal X kundenspez.

PLC und Optio Kabel 2ZENA®Xv 50V6

rund, geschirmt, freies Ende

1,5 5024 10

PLC 26 Pol, 12 Input / 8 Output 3 5024 11
X kundenspez.

Optio 10 Pol, Analog, 1,5 50 2510
Puls/Richtung, 2. Encoderkanal X kundenspez.

PLC und Optio Kabel 2ENA®Xv 50V6 Large

Hachband nicht geschirmtfreies Ende [m]
PLC 26 Pol, 12 Input / 8 Output 50 24 00
Optio 10 Pol, Analog, 50 25 00

Puls/Richtung, 2. Encoderkanal

Die Flachbandkabel sind ungeschirmt und einsethigru einer maximalen Lange
von 1,0m.Nur fur LaborUmgebunggeeigne.

2.1.2XENA®Start-up Key

XENA®Xvi 75V8 und Xv 50V6

Start-up Key mit EEPROM und

2 Adresscodierschalter 0499 300400

Auf den Starup Key werden samtliche Parameter und Applikationsprogramme
gespeichert. Damit kann der Starp Ke in einen unprogrammierten XENAX® gesteckt
werden und beim Einschalten werden diese Daten eingeleZegleich ist mit dem
Adresscodierschalter des Stanp Keys auch die Node Adresse eingestellt.
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2.1.3XENAX®I/O Box fir Inbetriebnahme und Test

XENAR®I/O Box 12 Schalter fir Input,
davon 4 binar codiert mit Drehschalter. Art. Nr.
8 LED fur Output-B

Xvi 75V8, LED zweifarbig 3007 10
grun= 0V, rot = 24V

Xv 50V6 / Xvo 50V5 30 07 00

Fir Inbetriebnahme und TesB Schaltersind auf die Eingamgl-8
verdrahtet. Der binar codierte Drehschalter ist mit den Eingangen 9
12 verbunden. Damit konnen die Programme 415 vorgewahlt
werden (Mode 10 oder grosser)Ubertrigger Eingang 8 erfgtl der
Start des vorgewahlten Programms.

Beim Xvi 75V8 kdnnen dikusgénge beliebig, als aktiv OV oder 24V
oder beides konfiguriert werden. Die 8 LED zeigen die Zustande.

2.1.AXENA®Y-Kabel fir Encodeignalabgriff

Xvi75V8

XV 50V6 2x0.18m 50 28 00

Mit dem Y¥Kabel kann das Endersignal des Messsystems fur
externeSteuerunger2 RS NJ FNNJ SAYy aSftS{TUNRBYAA,
2 XENAX® Servocontrollern abgegriffen werden. Signallibertragung
differentiell, RS422

Xvi 75V8 50 25 20

Fir den softwareméassigen Mast8tave Betrieb via 12C Bus. Typische
Anwendungen sind HandlingsmodulMit 3 Achsen kénnen Picl&
Place Applikationen mit Drehachse realisiert werden. Die
Programmierung erfolgt auf dem MasteDieser erkennt automatisch
die angeschlossenen SlaveBie Gerate sind mit dem CID (Card
Identifier) durchnummeriert. Dabei ist die Nr. 1 der Master.
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2.1.6 XENA®Xvi Busmodule

Protokoll

FPGA Busmodalufsteckbar auf

EtherCA® . 301000
FOIUERELD Schnelle )i(riglﬁf)é\gtgngindun Vi 301010
CANope® ’ V1 301005

Daten und Adressbus

Die Schnittstelle ist fir den Anwender einheitlich nach CAN@mmrer EthernetDS
301 und DS402 implementiert.

2.1.7XENAX®TCP/IP Litary

[Borland® Delphi®
= LabVIEW.

C/C++

XENAX® Ansteuerung

XENAX® DLL PC basiert 530502

Die Libray basiet auf der Ethernet TCP/IP Schnittstellgn Ethernet Switch ermdglicht die Anbindung mehrerer Achsen mit
unterschiedlichen IP Adressdbie Library lauft nichtainter .net / C#. In diesem Falle empfehlen wir direkt Giber den Befehlssatz
mit ASCIl Kommandos den XERAXzusteuernvia Ethernet Socket.

2.1.8iPhoneAPPsteuert LINAXR

12:28

+2Y o! LI {d2NBa& | yYy LINGX@die R PIONeAPPS Aleanzeigens N B —— N
JENNY SCIENCE

Applikation gefunden und gratisuf dem iPhone installiert IE)[i:nAs):gogramme
werden. Erschienen 01.0%201 1
Der XENA®Servocontrolleist an einWLANanzuschliessen. Uber R

WIFI ist mit dem iPhone eine Verbindung zum WLAN herzustellen.

Das WIFI Symbordzaa RI06SA adSda |1G4AQ8 otSAoSyod
5 0Syda | dzaaoOKIfdiSyo

Das LINAX®pA starten unddann die IP Adresse des XENAX®

Servocontrollers eingeben. Jetzt kann die Achse mit dem iPhone

in Bewegung gesetzt werden.

HORM PQ

Fur Inbetriebnahme, Test oder Wartung kénnen Sie einzelne
Achsen jederzeit mit Inrem iPhone ansteuern. Sie bendtaperu

nur eine WLAN Verbindung und die IP Adresse des
entsprechenden XENAX® Servocontrollers.
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